Knarr banelægning

Denne procedure er beregnet ved op/ned bane med tre dommer/mærkebåde.

1. Dommerskib placeres

2. Forventet vindpejling besluttes af baneleder

3. Topmærkebåd registrerer dommerskibets placering på GPS

4. Topmærkebåd sejler den aftalte banelængde mod vindøjet (se skema)

5. Når topmærkebåd er på aftalt position måles vindretning ved topmærke og baneleder beslutter hvilken vindretning banen skal udlægges i

6. Topmærkebåd sejler til aftalt position = afstand fra dommerskib + pejling til dommerskib (vindretning +/- 180 grader) og dropper topmærke

7. Topmærkebåd sejler til position for afvisermærke (ca 100 meter vinkelret på topmærke) og dropper afvisermærke

8. Startlinjebåd registrerer dommerskibets placering på GPS

9. Startlinjebåd sejler til position for læ startmærke = 1,5 x 9,3 x antal Knarr (se skema) vinkelret på besluttet vindvinkel med 5 graders læ fordel. Baneleder beslutter afstand og GPS pejling til dommerskib og dropper læ startmærke

10. Startlinjebåd dropper evt. rødt begrænsningsmærke efter banelederens anvisning

11. Startlinjebåd sejler modsat dommerskib og dropper blåt måltagningsmærke efter banelederens anvisning

12. En af mærkebådene dropper herefter gatemærkerne vinkelret på vinden med en afstand på ca. 75 - 100 meter – 1/3 op ad banen
13. Gatemærkernes vinkel på vinden checkes med pejlekompas

Alle mærket der er droppet checkes jævnligt for placering.

